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(57) {.Invention concerns un dispositif destine a soulever une 
personne handicapee en position assise sur un fauteuil com- 
portant un siege et un dossier. 

Confomternent a 1'aspect essentiel de (Invention, le disposi- 
tif comports deux elements de support 4 s'etendant a partir 
du dossier 2 et disposes de facon a fitre places sous les 
sisselles de la personne lorsque celle-ci est en position assise, 
et des movens permettant dlmprimer a ces elements un 
mouvement de translation paralielement au dossier, ces 
moyens pouvant etre actionnes a volonte par la personne pour 
se degager du siege de facon a liber er la circulation sanguine 
au niveau des muscles fessiers et de la cuisse. Ces elements 
sont avantageusement directement mantes sur le dossier 2 qui 
est e tors mobile. 

Application notamment aux fauteuils roulants pour handica- 
pes et tous autres types de sieges fixes destines a ces m§mes 
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La pr£sente invention concerne un dispositif des- 
tine a soulever une personne handicap'e en position assise 
sur un fauteuil comportant un si&ge et un dossier, et vise 
plus spScialement a permettre a cette personne handicapSe 
5 de se d£gager du sifege dudit fauteuil. 

Le terme fauteuil doit Stre compris dans un sens 
large, c'est-a-dire incluant naturellement les fauteuils 
roulants ou fixes pour handicap's, mais aussi tous types 
de si&ge's concernant les personnes handicap'es, tels que 
10 sifeges de v'hicules automobiles, ou autres. 

L 1 imp'rieuse n£cessit£ de soulever les personnes 
atteintes de parapl'gie, d f h£mipl£gie, et a fortiori de 
t'trapl'gie, n'est plus a d'montrer. Cette n'cessit' est 
la raison d'etre de tous les dispositif s anti-escarres 
15 existants, permettant en particulier de libdrer la circu- 
lation sanguine au niveau des muscles concern£s ; en effet, 
l'immobilisme forc6 de la personne am&ne toujours a 
redouter 1' apparition de troubles circulatoires avec les 
consequences de gravity variable que lion connait, les plus 
20 courants 6tant les escarres. 

Dans le cas particulier d'une personne handicapee 
assise sur un fauteil, le malade ne peut non seulement pas 
bouger, mais a aussi tendance a glisser vers l'avant du 
fauteuil si une personne de son entourage ne procfede pas 
25 trfes r'gulifereraent a une remise en position confortable. 
Ceci exige la presence constante d 1 entourage, 1' assistant 
devant disposer d'une certaine force physique pour accom- 
plir raaintes fois ce geste. . 

II existe d'ja un certain nombre de dispositifs 
30 pour soulever les malades, plus particuli&rement destines 
au levage et au transport des personnes. 

Certains dispositifs, voir par exemple le brevet 
francais N° 2 140 053, utilisent le principe d'une potence 
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de levage montde sur un chariot roulant ; la potence est 
articulde, et permet un accrochage du fauteuil roulant. La 
personne est ainsi soulev^e en m§me temps que le fauteuil 
sur lequel ellfe est assise, de sorte que celle-ci ne peut 
utiliser de dispositif pour se dSgager en se libSrant du 
sifege. 

D'autres dispositif s, voir par exemple le brevet 
amSricain N° 3 806 194 et le brevet frangais 2 145 242, 
utilisent le principe d'un sifcge mobile en translation 
dans une direction verticale, £ventuellement avec des ac- 
coudoirs t61escopiques. Ces dispositif s ne permettent pas 
non plus de r^pondre aux exigences d f un levage ais<§ pour 
un dSgagement r£p£titif par rapport au sifcge. 

D'autres dispositif s utilisent le principe d'un 
fauteuil roulant comportant un sifege et un dossier articu- 
14s ; une tringlerie de commande assez "complexe permet de 
choisir plusieurs positions, vdr £&r exemple la demande 
Internationale WO 82/01314. Ce dispositif permet d'assister 
la personne dans ses positions , mais ne rSpond pas aux exigen- 
ces poshes pour le ddgagement r<§p£titif de cette personne* 

Les dispositif s pr6c6dents ont en commun d'exiger 
l f aide d'un asistant si la personne handicap^ souhaite 
se soulever pour libSrer la circulation sanguine au niveau 
des muscles fessiers et de la cuisse. En 1 'absence d 1 assis- 
tant, la personne en est r^duite & utiliser pour cela l'ap- 
pui des accoudoirs, ce qui est tr&s fatiguant et n'est 
naturellement pas toujours possible compte tenu du type de 
paralysie dont celle-ci est atteinte. 

II convient de mentionner pour m&noire les dispo- 
sitifs utilisant vine ou plusieurs sangles passdes sous la 
personne ; ce principe trfcs ancien ne permet naturellement 
pas de libdrer la circulation sanguine dans les zone du 
corps concerndes. 



2589341 



-3- 



II a 6t6 par ailleurs propose d'utiliser des sup- 
ports passant sous les aisselles de la personne, int£gr<Ss 
dans des structures relativeraent complexes, et encombrantes . 

Un premier exemple est illustrS dans le brevet 
anglais N° 1 237 808. II y est dScrit un ensemble roulant 
autonome, comportant deux bras oscillants * 1 » extr<*mit<5 
libre desquels sont months des coussinets articul£s qui 
sont maintenus en position horizontale grSce & une tringle- 
rie, et sur lesquels sont suspendus deux demi-sifcges. Ce 
dispositif peut dans certains cas Stre utilise corame dis- 
positif anti-escarres, mais reste exclu pour des personnes 
fortement handicapdes (absence de dossier, nombreuses 
coromandes h manipuler) . 

Un autre exemple est il lustre dans le brevet 
anglais N° 1 337 807. II y est dScrit un fauteuil roulant 
sur le chassis duquel est montSe une double structure arti- 
culee en un point sensiblement voisin du bord avant du 
sifcge, k l'extr&nitS supSrieure de laquelle est mont£ un 
<§l£ment de support pouvant passer sous les aisselles de la 
personne. Chaque structure comporte une biellette infdrieu- 
re articul£e, de sorte que le basculement de la structure 
vers 1' avant s'accompagne d'un soulfcvement pour d^gager 
complement la personne hors du fauteuil ; un vSrin de 
manoeuvre est done pr^vu de chaque cote du fauteuil pour 
la commande du basculement de la structure associde. Un tel 
dispositif n'est prevu que pour un basculement complet des 
deux structures, amenant directement la personne de la po- 
sition assise h la position debout, ou inversement ; m§me 
si des positions intermSdiaires sont techniquement possi- 
bles avec ce dispositif, le souUvement partiel de la Per- 
sonne impliquerait un displacement vers 1'avant non seulement 
d6sagr€able, mais aussi dangereux en 1» absence de multiples 
sdcurit^s pour le contr81e du mouvement. De plus, 1" ensemble 
reste encombrant et complexes 
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L ' Invention a pour but de proposer un dlspositif 
pennettant aux personnes handicapees de se soulever a 
leur guise, tout en conferant une grande autonomie grace 
a laquelle ces personnes peuvent envisager sans crainte 
5 une promenade eloignee, sans qu'il soit necessaire qu'un 
assistant les accompagne. 

Un autre but de 1' invention est de pouvoir reali- 
ser un soulevement tres approchant des mouvements naturels, 
avec une action analogue a celle obtenue avec l'alde d'un 
10 assistant. 

Un autre but de 1' invention est de realiser un 
dispositif qui soit de conception simple, done leger et 
fiable, tout en permettant une adapt abi lite a des types 
tres variables de fauteuils, nteme existants. 

15 11 s'agit plus particulierement d'un dispositif 

destine a soulever une personne handicapee en position 
assise sur un fauteuil comportant un siege et un dossier, 
caracterise- par le fait qu'il comports deux elements de 
support s'etendant a partir du dossier et disposes de fa- 

20 con a etre places sous les aisselles de la personne handi- 
cap^ lorsque celle-ci est en position assise, et des mo- 
yens permettant d'imprimer simultanement aux deux elements 
de support un mouvement de translation dans une direction 
essentiellement parallele au plan general du dossier, 

25 lesdits moyens pouvant gtre actionnes a volonte par la 
personne pour se degager du siege de fagon a lib^rer la 
circulation sanguine au niveau des muscles fessiers et de 
la cuisse. 

Selon un mode de realisation particullferement 
30 avantageux, les Elements de support sont montes directe- 
ment sur le dossier, lesdits moyens Imprimant ainsi au 
dossier lui-mSme le mouvement de translation desired 
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De pr^fdrence, les 616ments de support, qui peu- 
vent 6tre des coussinets droits rigides mais rembourr^s ou 
des £l£ments souples du type harnais ou sangle thoracique, 
sont months sur le dossier avec la possibility d'un r6gla- 
5 ge au moins en hauteur par rapport audit dossier ; par 
exemple, le dossier est muni de deux glissi&res sensible- 
ment verticales permettant la fixation des 616ments de 
support k la hauteur d£sir6e pour se conformer & la morpho- 
logie de la personne. 
1 0 Les organes de levage peuvent Stre de types trfes 

diff brents, mais le dispositif comporte de pr€f£rence au 
raoins un vSrin dispose sous le dossier, dont la tige se 
d£place dans une direction sensiblement parallfele au plan 
g£n£ral dudit dossier ; en particulier, il est avantageuse- 
15 ment pr€vu un vdrin centeal unique, dont la tige est rac- 
cordde & son extr€roit£ libre sur le cadre mobile supportant 
le dossier, et le raccordement de la tige du v£rin unique 
se fait sur une traverse sensiblement horizontale, aux ex- 
tr£mit£s de laquelle sont montdes des barres lat£rales 
20 rigides du dossier. 

De pr6f£rence, les barres rigides pr£cit£es sont 
creuses, de facon que chaque barre rigide regoive une tige 
fixe de guidage coulissant librement & l*int£rieur de celle- 
ci, et le raccordement de la tige du vSrin est r£alis£ au 
25 moyen d 1 organes de fixation & friction autorisant un mouve- 
ment de rotation de la tige du v6rin autour de son axe par 
rapport au cadre mobile ou la traverse du dossier. 

II est intgressant de prgvoir que les organes de 
commande du v6rin constituent un ensemble autonome h. r£ser- 
30 ve d'£nergie int£gr6e, avec un moyen de t61£commande uti- 
lisable par la personne handicapde ; en particulier , le 
moyen de t£l£commande comporte un boitier de t<Sl<Scommande, 
avec des poussoirs permettant de ccnmander le mouvenent de 
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translation du dossier, la Vitesse du displacement Stant 
de prdfdrence constante. Lorsque le dispositif est 

utilise sur un fauteuil roulant, ce dispositif comporte 
avantageuBement une platine support sur laquelle sont mon- 
ths les organes fonctionnels, ladite platine pouvant se 
raccorder directement sur le chassis du fauteuil roulant. 

D f autres caractSristiques et avantages de In- 
vention apparaltront plus clairement & la lumifere de la 
description qui va suivre et des dessins annexes, illustrant 
un mode de realisation pr<5f€rentiel, en reference aux figu- 
res, 0C1 : 

- la figure 1 illustre en perspective un dispositif con- 
forme h 1> invent ion, mont£ sur un fauteuil roulant pour 
personnel handicap^es ; 

- la figure 2 est une vue en perspective des organes fonc- 
tionnels essentiels du dispositif de la figure 1 ; 

- les figures 3a et 3b sont des vues arrifere d'un fauteuil 
6qa±p4 d'un dispositif selon la figure 2, respectivement 
en position basse et haute ; 

- les figures 4a et 4b sont analogues aux figures pr£cdden^ 
tes, le fauteuil £tant vu sous un autre angle, respecti- 
vement en position basse et haute ; 

- la figure 5 illustre un detail de la liaison entre l'un 
des elements de support et le dossier mobile ; 

- les figures 6 et 7 illustrent en coupe, respectivement 
par un plan vertical et horizontal, la liaison coulis- 
sante des elements de support permettant leur r^glage 
en hauteur ? 

- la figure 8 illustre en coupe le detail du raccordement 

h friction entre la tige de v^rinet la traverse du dossier. 
La figure 1 illustre un dispositif destind & sou- 
lever une personne handicapde en position assise sur un 
fauteuil comportant un sifcge et un dossier. Le fauteuil 
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ici represents est un fauteuil roulant pour handicap^ 
6quipg d'un dispositif conforme h 1* invention, mais, ainsi 
que cela a 6t6 dit plus haut, l 1 invention n'est nullement 
limitge h l^quipement de fauteuil s roulants, et le dispo- 
5 sit if pourrait aussi bien fitre montd sur d'autres types de 
fauteuils fixes ou fauteuils de v&iicules divers. 

Pour ne pas alourdir la description, les elements 
classiques d f un fauteuil roulant pour handicap^ (roues, 
f reins, etc..) ne seront pas ddcrits. Le fauteuil comporte 

10 ainsi un si&ge 1 et un dossier 2, ici constituSs par un 

mat^riau souple tendu entre deux barres latdrales rigides, 
ainsi qu'une paire d'accoudoirs 3. 

Conformdment k un aspect essentiel de 1* invention, 
le dispositif comporte deux Pigments de support 4 s'gten- 

15 dant h partir du dossier 2 et disposes de fagon h Stre 

places sous les aisselles de la personne handicapde lorsque 
celle-ci est en position assise, ainsi que des moyens per- 
mettant d'lmprimer simultandraent h ces deux Pigments de 
support un mouvement de translation dans une direction es- 

20 sentiellement parallfele au plan ggngral du dossier 2 ; ces 
moyens doivent pouvoir 6tre actionnds 4 volontd par la 
personne handicapde pour se d£gager du sifege 1 , de fagon 
h lib€rer la circulation sanguine au niveau des muscles 
fessiers et de la cuisse. 

25 Dans le mode de realisation illustr6 ici, les 

£ laments de support 4 sont months directement sur le dos- 
sier 2, les moyens pr£cit£s imprimant ainsi au dossier 
lui-mSme le mouvement de translation d£sir£. II va cepen- 
dant de soi que l»on pourrait prdvoir un dossier fixe du- 

30 quel sailliraient vers l'avant deux elements du support 
identiques h. ceux reprdsentds, ces Elements £tant seuls 
mobiles pour que la personne puisse se ddgager du sifege 
lorsqu'elle le desire. Cependant, la structure du mode de 
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realisation represents h dossier mobile est particulifere- 
ment simple et performante. 

II est naturellement avantageux de prdvoir la pos- 
sibility d'un rdglage de la position des elements de sup- 
5 port 4 par rapport au dossier 2, pour tenir compte de la 
morphologie de la personne handicapde. Le rgglage le plus 
important est un r£glage en hauteur, et on se reportera 
utilement aux figures 5 & 7 ofc est illustrS un mode de 
realisation possible pour ces moyens de r£glage. 

10 De chaque c6t£ du dossier 2, et sur la face avant 

de celui-ci, sont fixSes des gllssi&res 5 sensiblement ver- 
ticales permettant la fixation des elements de support 4 
& la hauteur de§sir£e : chaque element de support, ici cons- 
titu£ d'un barreau rigide 6 surmonte d'un element de rem- 

15 bourrage 7, est fix£ sur la glissifere associ^e 5 au moyen 
d'un organe de jonction 8 ; cet organe de jonction se pr£- 
sente sous la forme d'une plaquette rectangulaire coulis- 
sant dans la glissifcre, portant une extremity filet£e des- 
tinde h recevoir un £crou 9 monte h l'int£rieur du barreau 

20 6, de sorte qu'il suffit de tourner l£gfcrement 1' element 
de support sur lui-mgme dans le sens contraire k celui des 
aiguilles d'une montre pour que le coulissement et done le 
rdglage recherche soit obtenu, et dans le sens inverse pour 
le blocage & la hauteur desirSe, les deux bords de la glis- 

25 sifere etant pincSs entre la plaquette de l'organe de jonc- 
tion et une bague entretoise metallique 10. 

Les elements de support ici repr^sentds sont done 
des coussinets droits rembourr£s, mais il est parfaitement 
possible de r£aliser des elements de support de structure 

30 diffdrente, en particulier avec une structure souple, ces 
elements etant alors du type harnais ou sangle thoracique, 
et months sur le dossier mobile 2. De tels harnais ou san- 
gles thoraciques etant trfes classiques, cette variante n'a 
pas ete illustrSe pour ne pas charger inutilement le texte. 
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La structure rigide du dossier mobile 2 est ici 
r£alis£e en deux parties : un systferae de barres 11 aux 
extr£mit<§s desquelles sont mont^es des poignSes 12, et sur 
la partie avant desquelles est fixSe la parol souple du 
dossier 2, et une structure de levage en H. Cette structure 
de levage comporte une traverse 15 aux extr£mit£s de la- 
quelle sont fix^es, par exemple par soudage, des barres 14 
qui sont rigides et creuses. La liaison entre les premieres 
barres 11 et la traverse 15 est une liaison h cran 16 qui 
est dSmontable, et perraet un lSger rSglage de l'inclinaison 
du plan g£n6ral du dossier 2 par rapport & la structure en 
H. II va de soi que l'on pourrait realiser le syst&rae des 
barres 11 et la structure de levage 13 en un ensemble mono- 
bloc unique. 

Les barres rigides 14 de la structure en H sont 
creuses, de fagon que chaque barre rigide recoive une tige 
fixe de guidage 17 coulissant librement h I'int^rieur de 
celle-ci. Ces tiges pr^sentent par exemple en leur extr£- 
mit£ inf<5rieure un organe de raccordement en gquerre 18 
permettant une fixation rigide, tout en Stant d£raontable, 
au chassis du fauteuil (ici sur les montants arrifere 19 
du fauteuil roulant) . De cette fagon, la translation du 
dossier dans son plan general est aisement obtenue, pour 
un soulfevement de la personne handicapSe trfes approchant 
des mouvements naturels, selon une action tout h fait ana- 
logue h celle obtenue avec l'aide d'un assistant. 

Examinons maintenant les moyens de levage et de 
commande permettant h la personne handicapde de dSclencher 
& volont£ un mouvement de translation du dossier mobile 2 
porteur des £l<Sments de support 4 r soit vers le haut de 
fagon & lib^rer la circulation sanguine au niveau des mus- 
cles fessiers et de la cuisse, soit vers le bas pour un 
nouveau positionnement confortable sur le sifege. Diff brents 
moyens de levage sont envisageables , mais il est possible 
d'obtenir une structure simple et fiable en prSvoyant au 
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moins un vErin dispose sous le dossier, dont la tige se 
dEplace dans une direction sensiblement parallfcle au plan 
gdnEral dudit dossier. On a ici prEvu un vErin central 
unique 20 dont la tige 21 est raccordEe h son extrEmitE 
5 libre sur le cadre mobile supportant le dossier, c'est-&- 
dire plus prEcisEment sur la traverse sensiblement horizon- 
tale 15. Le vErin 20 peut Stre ElectromEcanique, command^ 
par un moteur (non represents ) , avec une s£curit6 de fin 
de course. II va de soi que I'oh pourrait choisir des 

10 organes Equivalents, tels que vErins pneumatiques , hydrau- 
liques, etc... 

Pour Eviter le blocage du moteur, la tige 21 du 
vErin tourne sur elle-mSme en fin de course, ce qui oblige 
h prEvoir un assemblage dEbrayable de ladite tige, ici 

15 obtenu par un raccordement h friction entre cette tige 21 
et la traverse 15. 

Le detail de ce raccordement est illustrE h la fi- 
gure 8, & une plus grande Echelle. La tige de vErin 21 se 
termine en son extrdmitd libre par un picot filets 22 pas- 

20 sant success ivement par des ouvertures centrales associEes 
d f une douille de friction 23 en mati&re plastigue (par exem- 
ple en polytEtraf luorEthylfene) , rentrEe en force dans une 
douille mEtallique 24 qui est soudEe sur la traverse 15, 
d'une rondelle de friction 25 en matifere plastique, d'une 

25 rondelle mEtallique 26, et enfin d'un Ecrou freinE 27 main- 
tenant le tout. La tige 21 et 1' Ecrou 27 sont ainsi mobiles 
par rapport h l'ensemble formE par les douilles 23, 24 et la 
traverse 15, les frictions se produisant au niveau des Ele- 
ments 23, 25 en matifcre plastique h bas coefficient de frot- 

30 tement. Un capot 28 recouvre les parties dEpassant supErieu- 
rement de la traverse 15. 

Ces moyens de levage doivent pouvoir Stre aisEment 
comraandEs par la personne handicapEe assise sur le fauteuil, 
II est possible d'utiliser pour cela, en fonction des capa- 

35 citEs physiques de la personne, des contacts Electriques 
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classiques avec tel£commande, ou par moyens de traitement 
automatique de la parole, ou encore au moyen de divers 
types de palpeurs (lingual, mentonnier , et autres) . 

II est avantageux que les organes de commande 
5 des moyens de levage constituent un ensemble autonome h 
reserve d'<§nergie int£gr£e, pour confdrer une autonomie 
satisfaisante pour la personne handicapSe. Le moyen de 
tSlecommande d£crit ici comporte un boitier 29 comportant 
un poussoir simple contact 30 pour la descente, et un 

10 poussoir triple contact 31 pour la mont^e (ferm£, ouvert, 
fermS-retard<5) . Le boitier 29 est raccord<§ par l^nter- 
m£diaire d'un cSble 32 h une boite h relais 33 renfermant 
le circuit de commande du moteur du v£rin. Les organes 
glectriques contenus dans la boite & relais sont tout h 

15 fait classiques, et il est de ce fait inutile de reprSs.en- 
ter le schema £lectrique d 1 ensemble : la boite 33 compor- 
tera par exemple deux relais constituant un inverseur, 
un relais de puissance, deux fusibles, une prise de charge, 
et un interrupteur exterieur 34. Cet interrupteur 34 per- 

20 met d'une part le fonctionnement de l'appareil, et d' autre 
part son arret avec la possibility de charger la batterie 
adjacente 35 (si 1 1 interrupteur est en position de marche, 
le circuit sera de preference tel que la charge est alors 
impossible) . 

25 Etant plus particuli&rement destine h equiper les 

fauteuils roulants, le dispositif de l 1 invention comporte 
une platine support 36 sur laquelle sont montes les organes 
fonctionnels (v£rin de levage avec son moteur, boite & 
relais, batterie rechargeable). Cette platine support 36 

30 peut se raccorder ais<§ment sur le chassis du fauteuil rou- 
lant grSce h des manchons de fixation lat€raux 37. L 1 en- 
semble de ces elements fonctionnels months sur la platine 
support 36 est repr£sent£ sur la figure 2 avec une paire 
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d 1 Elements de support 4, une paire de tiges de guidage 17, 
et un chargeur de batterie 38 rappelant que la batterie 35 
est avantageusement rechargeable, de fagon que la personne 
handicap^e puisse disposer d'une autonomie suffisante pour 
5 envisager un dgplacement impliquant une dur£e raisonnable. 

II va de soi que la reserve d'£nergie sera diff6- 
rente pour d'autres types de levage (par exemple une cen- 
trale hydraulique pour un ou des v£rins hydrauliques) , raais 
cette reserve d'^nergie sera tou jours prEvue pour Stre 

10 int£gr£e au fauteuil. 

Le dispositif de 1' invention permet ainsi aux 
personnes handicap£es de se soulever &.leur guise, tout 
en leur conf^rant une grande autonomie grSce h laquelle 
une promenade £loign6e peut §tre envisag£e sans crainte 

15 sans qu'il soit n^cessaire qu'un assistant les accompagne. 
Ce dispositif permet de r£aliser un soulfevement tr&s ap- 
prochant des mouvements naturels, avec une action analo- 
gue h celle obtenue avec l'aide d'un assistant. Le dispo- 
sitif est enfin.de conception simple, done 16ger et fiable, 

20 tout en permettant une adaptability h des types trfcs va- 
riables de fauteuils, que ce soient des fauteuils exis- 
tants, ou en integration & un fauteuil lors de sa fabri- 
cation. 

L' invention n'est pas limit^e au mode de r^alisa- 
25 tion qui vient d'Stre d£crit, mais englobe toute variante 
reprenant avec des moyens Equivalents les caractdristiques 
essentielles figurant aux revendications. 
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REVENDICATIONS 



1 • Dispositif destin6 & soulever une personne 
handicap£e en position assise sur un f auteull comportant un 
5 sifege et un dossier , caract6ris£ par le fait qu'il comporte 
deux 6 laments de support (4) s'£tendant a partir du dossier 
(2) et disposes de facon a Stre places sous les aisselles 
de la personne handicap£e lorsgue celle-ci est en position 
assise, et des moyens (13, 20) permettant d'imprimer simul- 

10 tandment aux deux 61dments de support un mouvement de 

translation dans une direction essentiel lenient parallfele 
au plan g£n£ral du dossier lesdits moyens pouvant §tre 
actionnds a volontd par la personne pour se ddgager du 
sifege (1) de fagon a libdrer la circulation sanguine au 

15 niveau des muscles fessiers et de la cuisse. 

2. Dispositif selon la revendication 1 , caractd- 
ris£ par le fait que les dldments de support (4) sont 
months directement sur le dossier (2) , lesdits moyens im- 
primant ainsi au dossier lui-mgme le mouvement de trans la- 

20 tion d£sir<§. 

3, Dispositif selon la revendication 2, caractd- 
ris£ par le fait que les £16ments de support (4) sont mon- 
ths sur le dossier (2) avec la possibility d'un rdglage au 
mo ins en hauteur par rapport audit dossier. 

25 4. Dispositif selon la revendication 3, caract£- 

ris6 par le fait que le dossier (2) est muni de deux glis- 
si&res sensiblement verticales (5) permettant la fixation 
des Pigments de support (4) a la hauteur d6sir£e pour se 
conformer a la morphologie de la personne. 

30 5. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 

4, caract£ris£ par le fait que les £l£ments de support (4) 
sont des coussinets droits rembourrds. 
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6. Dispositif selon l'une des revendications 2 k 
4, caract6ris<S par le fait que les dldments de support sont 
des SleSments souples, du type harnais ou sangle thoracique, 
months sur le dossier mobile (2). 

7. Dispositif selon l'une des revendications 2 h 
6, caractSrisS par le fait qu'il comporte au moins un v6rin 
(20) dispose sous le dossier (2), dont la tige (21) se d£- 
place dans une direction sensiblement parallfele au plan 
g£n£ral dudit dossier. 

8. Dispositif selon la revendication 7, caract€- 
ris<§ par le fait qu'il est pr£vu un v<§rin central unique 

(20) , dont la tige (21) est raccord^e h son extr£mit(S libre 
sur le cadre mobile supportant le dossier. 

9. Dispositif selon la revendication 8, caractS- 
ris6 par le fait que le raccordement de la tige (21) du 
vSrin unique se fait sur une traverse sensiblement hori- 
zontal (15), aux extr£mit£s de laquelle sont montSes des 
barres latSrales rigides (16) du dossier. 

10. Dispositif selon la revendication 9, caractd- 
ris<§ par le fait que les barres rigides (14) sont creuses, 
de fagon que chaque barre rigide regoive une tige fixe de 
guidage (17) coulissant librement & l'int&rieur de celle-ci. 

11. Dispositif selon l'une des revendications 8 £ 

10, caract£ris<§ par le fait que le raccordement de la tige 

(21) du v£rin est r£alis£ au moyen d'organes de fixation 

h friction (24, 25) autorisant un mouvement de rotation de 
la tige du v^rin autour de son axe par rapport .au cadre 
mobile ou la traverse du dossier. 

12. Dispositif selon l'une des revendications 8 k 

11, caract£ris£ par le fait que les organes de commande du 
vSrin (20) constituent un ensemble autonome h reserve d'£- 
nergie int£gr£e, avec un moyen de t<Jl£commande utilisable 
par la personne handicapde. 
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13. Dispositif selon la revendication 12, caracte- 
rise par le fait que le moyen de telecommande comporte un 
boitier de telecommande (29), avec des poussoirs (30, 31) 
permettant de commander le mouvement de translation du 
dossier. 

14. Dispositif selon la revendication 12, plus par- 
ticulierement adapte aux fauteuils roulants, caracterise 
par le fait qu'il comporte une platine support (36) sur la- 
quelle sont montes les organes f onctionnels , ladite platine 
pouvant se raccorder directement sur le chassis du fauteuil 
roulant . 
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